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Questo manuale di istruzioni contiene importanti informazioni riguar-

danti la sicurezza per l’installazione, è necessario leggere tutte le 

istruzioni prima di procedere all’installazione. Conservare con cura 

questo manuale anche per utilizzi futuri.

"NMRHCDQ@MCN�H�ODQHBNKH�BGD�RH�ONRRNMN�UDQHjB@QD�CTQ@MSD�K�HMRS@KK@YHN-

ne e l’uso, per la massima sicurezza è necessario che l’installazione 

avvenga nel pieno rispetto di leggi, norme e regolamenti. In questo 

B@OHSNKN�UDQQ@MMN�QHONQS@SD�@UUDQSDMYD�CH�SHON�FDMDQHBN��@KSQD� HLONQ-
S@MSH�@UUDQSDMYD�RNMN�OQDRDMSH�MDH�B@OHSNKH�f���5DQHjBGD�OQDKHLHM@QHt��
f��"NKK@TCN�D�LDRR@�HM�RDQUHYHNt

! Secondo la più recente legislazione europea, l’automa-

zione di una porta o cancello ricade in quanto previsto dalla 

Direttiva 98/37/CE (Direttiva Macchine) e nel particolare, alle 

norme: EN 13241-1 (norma armonizzata); EN 12445; EN 12453 

ed EN 12635, che consentono di dichiarare la conformità alla 

direttiva macchine.

4KSDQHNQH� HMENQL@YHNMH�� KHMDD�FTHC@�@KK�@M@KHRH�CDH� QHRBGH�DC�@KK@� QD@KHYY@-

YHNMD� CDK� %@RBHBNKN� 3DBMHBN�� RNMN� CHRONMHAHKH� RT�� fVVVMHBDENQXNT
BNLt�(K�OQDRDMSD�L@MT@KD�Ġ�CDRSHM@SN�RNK@LDMSD�@K�ODQRNM@KD�SDBMHBN�
PT@KHjB@SN�ODQ�K�HMRS@KK@YHNMD�2@KUN�KN�RODBHjBN�@KKDF@SN�C@�RS@BB@QD�@�
BTQ@�CDKK�HMRS@KK@SNQD�f(RSQTYHNMH�DC�@UUDQSDMYD�CDRSHM@SD�@KK�TSHKHYY@SNQDt�
nessuna altra informazione contenuta nel presente fascicolo può 

DRRDQD�BNMRHCDQ@S@�C�HMSDQDRRD�ODQ�K�TSHKHYY@SNQD�jM@KDŬ
q�+�TRN�CHUDQRN�C@�PT@MSN�OQDUHRSN�HM�PTDRSD�HRSQTYHNMH�Ġ�UHDS@SN��TRH�

impropri possono essere causa di pericoli o danni a persone e 

cose.

• Prima di iniziare l’installazione è necessario eseguire l’analisi dei 

rischi che comprende l’elenco dei requisiti essenziali di sicurezza 

previsti nell’allegato I della Direttiva Macchine, indicando le relative 

soluzioni adottate. Si ricorda che l’analisi dei rischi è uno dei docu-

menti che costituiscono il fascicolo tecnico dell’automazione.

q�5DQHjB@QD�K@�MDBDRRHSĐ�CH�TKSDQHNQH�CHRONRHSHUH�ODQ�BNLOKDS@QD�K�@TSN-

L@YHNMD� HM�A@RD�@KK@�RODBHjB@�RHST@YHNMD�C�HLOHDFN�DC�@H�ODQHBNKH�
OQDRDMSH��CDUNMN�DRRDQD�BNMRHCDQ@SH�@C�DRDLOHN�H�QHRBGH�CH�HLO@SSN��
schiacciamento, cesoiamento, convogliamento, ecc., ed altri peri-

coli in genere.

q�-NM� DRDFTHQD�LNCHjBGD� RT� MDRRTM@� O@QSD� RD� MNM� OQDUHRSD� MDKKD�
OQDRDMSH�HRSQTYHNMH��NODQ@YHNMH�CH�PTDRSN�SHON�ONRRNMN�RNKN�B@TR@QD�
L@KETMYHNM@LDMSH��-("$�CDBKHM@�NFMH�QDRONMR@AHKHSĐ�ODQ�C@MMH�CDQH-
U@SH�C@�OQNCNSSH�LNCHjB@SH

• Durante l’installazione e l’uso evitare che parti solide o liquidi pos-

R@MN�ODMDSQ@QD�@KK�HMSDQMN�CDKK@�BDMSQ@KD�D�CH�@KSQH�CHRONRHSHUH�@ODQSH��
DUDMST@KLDMSD� QHUNKFDQRH� @K� RDQUHYHN� CH� @RRHRSDMY@� -("$�� K�TRN� HM�
queste situazioni può causare situazioni di pericolo

• L’automatismo non può essere utilizzato prima di aver effettuato 

K@�LDRR@� HM�RDQUHYHN�BNLD�RODBHjB@SN�MDK�B@OHSNKN��f��"NKK@TCN�D�
LDRR@�HM�RDQUHYHNt

• Il materiale dell’imballaggio deve essere smaltito nel pieno rispetto 

della normativa locale.

• Nel caso di guasto non risolvibile facendo uso delle informazioni 

riportate nel presente manuale, interpellare il servizio di assistenza 

-("$
q�0T@KNQ@�RH�UDQHjBGHMN�HMSDQUDMSH�CH�HMSDQQTSSNQH�@TSNL@SHBH�N�CH�ETRHAHKH��

prima di ripristinarli è necessario individuare ed eliminare il guasto.

• Prima di accedere ai morsetti interni al coperchio scollegare tutti 

H�BHQBTHSH�CH�@KHLDMS@YHNMD��RD� HK�CHRONRHSHUN�CH�RBNMMDRRHNMD�MNM�Ġ�
@� UHRS@� @OONQUH� TM� B@QSDKKN�� f 33$-9(.-$� , -43$-9(.-$� (-�
".12.t�

 UUDQSDMYD�O@QSHBNK@QH�RTKK�HCNMDHSĐ�@KK�TRN�CH�PTDRSN�OQNCNSSN�HM�QDK@-

YHNMD�@KK@�#HQDSSHU@�f,@BBGHMDt�������"$��DW��������"$$��
q�0TDRSN�OQNCNSSN�UHDMD�HLLDRRN�RTK�LDQB@SN�BNLD�fBNLONMDMSD�
CH� L@BBGHM@t� D� PTHMCH� BNRSQTHSN� ODQ� DRRDQD� HMBNQONQ@SN� HM� TM@�
L@BBGHM@�N�ODQ�DRRDQD�@RRDLAK@SN�BNM�@KSQH�L@BBGHM@QH�@K�jMD�CH�
QD@KHYY@QD�fTM@�L@BBGHM@t�@H�RDMRH�CDKK@�#HQDSSHU@�������"$�RNKN�HM�
abbinamento agli altri componenti e nei modi così come descritto 

nel presente manuale di istruzioni. Come previsto dalla direttiva 

������"$�RH�@UUDQSD�BGD�MNM�Ġ�BNMRDMSHS@� K@�LDRR@� HM�RDQUHYHN�CH�
PTDRSN�OQNCNSSN�jMBGġ�HK�BNRSQTSSNQD�CDKK@�L@BBGHM@��HM�BTH�PTDRSN�
OQNCNSSN�Ġ�HMBNQONQ@SN��MNM�K�G@�HCDMSHjB@S@�D�CHBGH@Q@S@�BNMENQLD�
@KK@�CHQDSSHU@�������"$

 UUDQSDMYD� O@QSHBNK@QH� RTKK�HCNMDHSĐ� @KK�TRN� CH� PTDRSN� OQNCNSSN� HM�
QDK@YHNMD� @KK@� #HQDSSHU@� f!@RR@� 3DMRHNMDt� ������"$$� D� RTBBDRRHUD�
LNCHjBGD�������"$$�
q�0TDRSN�OQNCNSSN�QHRONMCD�@H�QDPTHRHSH�OQDUHRSH�C@KK@�#HQDSSHU@�f!@RR@�
3DMRHNMDt� RD� HLOHDF@SN� ODQ� K�TRN� D� MDKKD� BNMjFTQ@YHNMH� OQDUHRSD�
in questo manuale di istruzioni ed in abbinamento con gli articoli 

presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a. Potrebbero non essere 

F@Q@MSHSH� H� QDPTHRHSH� RD� HK� OQNCNSSN� Ġ� TR@SN� HM� BNMjFTQ@YHNMH� N� BNM�
@KSQH� OQNCNSSH� MNM� OQDUHRSH�� Ġ� UHDS@SN� K�TRN� CDK� OQNCNSSN� HM� PTDRSD�
RHST@YHNMH� jMBGġ�BGH� DRDFTD� K�HMRS@KK@YHNMD�MNM�@AAH@� UDQHjB@SN� K@�
rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva.

 UUDQSDMYD�O@QSHBNK@QH�RTKK�HCNMDHSĐ�@KK�TRN�CH�PTDRSN�OQNCNSSN�HM�QDK@-

YHNMD� @KK@� #HQDSSHU@� f"NLO@SHAHKHSĐ� $KDSSQNL@FMDSHB@t� �������"$$� D�
RTBBDRRHU@�LNCHjBGD�������"$$�D�������"$$�
• Questo prodotto è stato sottoposto alle prove relative alla com-

O@SHAHKHSĐ�DKDSSQNL@FMDSHB@�MDKKD�RHST@YHNMH�C�TRN�OHŔ�BQHSHBGD��MDKKD�
BNMjFTQ@YHNMH�OQDUHRSD�HM�PTDRSN�L@MT@KD�CH�HRSQTYHNMH�DC�HM�@AAHM@-

mento con gli articoli presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a. 

/NSQDAAD�MNM�DRRDQD�F@Q@MSHS@�K@�BNLO@SHAHKHSĐ�DKDSSQNL@FMDSHB@�RD�
HK�OQNCNSSN�Ġ�TR@SN�HM�BNMjFTQ@YHNMH�N�BNM�@KSQH�OQNCNSSH�MNM�OQDUHRSH��
Ġ�UHDS@SN�K�TRN�CDK�OQNCNSSN�HM�PTDRSD�RHST@YHNMH�jMBGġ�BGH�DRDFTD�
K�HMRS@KK@YHNMD�MNM�@AAH@�UDQHjB@SN�K@�QHRONMCDMY@�@H�QDPTHRHSH�OQDUHRSH�
dalla direttiva.

1) Avvertenze

IT
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+@�RBGDC@�DKDSSQNMHB@�Ġ�@C@SS@�ODQ�BNL@MC@QD�K@�A@QQHDQ@�RSQ@C@KD�LNCDKKH�fWIL 4t�D�fWIL 6t�BNM�LNSNQD�HM�BNQQDMSD�BNMSHMT@�@����5
+�@SST@SNQD�CHRONMD�CH�jMDBNQR@�BNM�TM�RHRSDL@�CH�BNMSQNKKN�CDKK@�UDKNBHSĐ�BGD�ODQLDSSD�HK�Q@FFHTMFHLDMSN�CDH�KHLHSH�CH�BNQR@�@SSQ@UDQRN�TM@�E@RD�
di rallentamento, inoltre viene sempre rilevato lo sforzo a cui è sottoposto il motore durante il movimento e quindi ostacoli alla corsa vengono 

prontamente rilevati con conseguente inversione del moto.

2NMN�ONRRHAHKH� @YHNM@LDMSH� HM�LNCN� fL@MT@KDt�� fRDLH@TSNL@SHBNt� NOOTQD� f@TSNL@SHBNt�� D� ETMYHNMH� BNLD� f1HBGHTCH� RTAHSN� CNON�%NSN� fNt�
1HBGHTCH�RDLOQDt��f+@LODFFH@MSD�@MBGD�HM�O@TR@tD�CTD�SHOH�CH�ETMYHNMH�RDL@ENQHBGD��CH�O@QSHBNK@QH�ETMYHNMH�CH�SHON�NODQ@SHUN�f/@QSDMY@�FQ@CT@-

KDt�D�f1@KKDMS@LDMSNt�HMRDQHSD�CH�RDQHD�t%QDMNt�CH�SHON�RDMRHAHKD�@K�BNMSDRSN�BGD�HMSDQUHDMD�RNKN�RD�QHBGHDRSN�K�@QQDRSN�HRS@MS@MDN�CDK�LNUHLDMSN

(K�KDC�.*��7���G@�HK�BNLOHSN�CH�RDFM@K@QD�HK�BNQQDSSN�ETMYHNM@LDMSN�CDKK@�KNFHB@�HMSDQM@�CDUD�K@LODFFH@QD�@KK@�B@CDMY@�CH�TM�RDBNMCN�DC�HMCHB@�
che il microprocessore interno è attivo ed è in attesa di comandi. Quando c’è una variazione dello stato sugli ingressi o dei dip-switch delle 

ETMYHNMH��1��UHDMD�FDMDQ@SN�TM�CNOOHN�K@LODFFHN�UDKNBD��PTDRSN�@MBGD�RD�K@�U@QH@YHNMD�MNM�OQNUNB@�DEEDSSH�HLLDCH@SH
0T@MCN�K@�BDMSQ@KD�Ġ�@KHLDMS@S@�KD�ROHD�KTLHMNRD��16��BGD�RNMN�ONRSD�RTFKH�HMFQDRRH�RH�@BBDMCNMN�RD�PTDK�O@QSHBNK@QD�HMFQDRRN�Ġ�@SSHUN�D�PTHMCH�
OQDRDMSD�K@�SDMRHNMD�CH�BNL@MCN�@����5BB�-NQL@KLDMSD�H�KDC�RTFKH�HMFQDRRH�CDKKD�RHBTQDYYD� +3��%.3.�D�%.3.��D�PTDKKH�RTH�jMDBNQR@�RNMN�
RDLOQD�@BBDRH��LDMSQD�PTDKKH�RTFKH�HMFQDRRH�CH�BNL@MCN�/ 22.�/ 22.�� /1$�D�"'(4#$�RNMN�MNQL@KLDMSD�RODMSH

#TQ@MSD�HK�LNUHLDMSN�UHDMD�UH@�UH@�LHRTQ@S@�K@�BNQQDMSD�@RRNQAHS@�C@K�LNSNQD��PT@MCN�PTDRS@�RTODQ@�TM�BDQSN�KHLHSD��QDFNK@AHKD�C@K�SQHLLDQ��
HMSDQUHDMD� HK�RHRSDL@�CH�RHBTQDYY@�D�UHDMD�DRDFTHS@�TM@�EDQL@S@�BNM� K�@TRHKHN�@MBGD�CDK� EQDMN��BGD�SNFKHD� K@�O@QSD�QDRHCT@�CH�DMDQFH@�BHMDSHB@�
@BBTLTK@S@���ONH�RD�Ġ�@SSHUN�TMN�CDH�LNCH�CH�ETMYHNM@LDMSN�@TSNL@SHBN�UHDMD�@UUH@SN�TM�LNUHLDMSN�HM�RDMRN�BNMSQ@QHN�/DQ�@TLDMS@QD�HK�KHUDKKN�
CH�RHBTQDYY@��RD�HK�RHRSDL@�23./> ,/$1$�HMSDQUHDMD�ODQ�SQD�UNKSD�BNMRDBTSHUD�RDMY@�L@H�Q@FFHTMFDQD�TMN�CDH�SDQLHMH�M@STQ@KH�CDK�LNUHLDMSN�
UHDMD�DRDFTHSN�TMN�23./�CDjMHSHUN

1 Dip-switch per la selezione delle funzioni

2�� +DC�.*
3�� 3QHLLDQ�f(t�23./> ,/$1$
4�� 3QHLLDQ�f3/t�3$,/.�/ 42 
5�� 3QHLLDQ�f%+t�%.19 �+ 5.1.
6�� 3QHLLDQ�f%1t�%.19 �1 ++$-3 ,$-3.
7  Microprocessore

8 Connettore scheda CARICA

9� "NMMDSSNQD�jMDBNQR@
10  Connettore RADIO

11 Connettore ingresso radio

12 Morsettiera ingressi / uscite

13 Morsettiera uscita lampeggiante

14 Connettore uscita motore

15 Morsettiera di alimentazione

16  Led di segnalazione dello stato degli ingressi

17� %TRHAHKD������ �RD�����5@B��N���� �RD�����5@B�
18 Fusibile 8 A 

19 Fusibile 1 A

2) Descrizione prodotto e destinazione d’uso 

1
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2.1) Limiti d’impiego
(�C@SH�QDK@SHUH�@KKD�OQDRS@YHNMH�CDH�OQNCNSSH�RNMN�QHONQS@SH�MDK�B@OHSNKN�f��"@Q@SSDQHRSHBGD�SDBMHBGDt�D�RNMN�FKH�TMHBH�U@KNQH�BGD�BNMRDMSNMN�K@�BNQQDSS@�
U@KTS@YHNMD�CDKK�HCNMDHSĐ�@KK�TRN

2.2) Impianto tipico

NOTA: Questo schema rappresenta solo una possibile applicazione della centrale e va considerata solo come esempio. Solo una approfon-

CHS@�@M@KHRH�CDH�QHRBGH�CDKK@�f,@BBGHM@t�B@MBDKKN�DC�TM@�@OOQNOQH@S@�U@KTS@YHNMD�CDKKD�QHBGHDRSD�CDKK�TSHKHYY@SNQD�jM@KD�ONRRNMN�RS@AHKHQD�PT@MSH�D�
quali elementi installare.

1. Barriera WIL

2. Colonnina selettore

3. Selettore a chiave

4. Tastiera radio

5. Colonnina fotocellula

6. Coppia fotocellule FOTO

7. Segnalazione luminosa

8. Segnalazione luminosa 

9. Asta di chiusura

10. Bordo sensibile su FOTO 1

11. Banda adesiva di segnalazione

12. Lampeggiante

13. Antenna radio

14. Radio trasmettitore 

2

2.3) Elenco cavi 
-DKK�HLOH@MSN�SHOHBN�CH�jFTQ@���RNMN�HMCHB@SH�@MBGD�H�B@UH�MDBDRR@QH�ODQ�H�BNKKDF@LDMSH�CDH�U@QH�CHRONRHSHUH��HM�S@ADKK@���RNMN�HMCHB@SD�KD�B@Q@SSD-

ristiche dei cavi.

! I cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di installazione; ad esempio si consiglia un cavo tipo H03VV-F per posa in 

ambienti interni oppure H07RN-F se posato all’esterno.

Nota 1:� RD�HK�B@UN�CH�@KHLDMS@YHNMD�Ġ�OHŔ�KTMFN�CH���L�NBBNQQD�TM�B@UN�BNM�RDYHNMD�L@FFHNQD�@C�DRDLOHN��W���LL2 ed è necessaria una 

LDRR@�@�SDQQ@�CH�RHBTQDYY@�HM�OQNRRHLHSĐ�CDKK�@TSNL@YHNMD

Collegamento Tipo cavo Lunghezza massima consentita

A:�+HMD@�DKDSSQHB@�CH�@KHLDMS@YHNMD� -¦��B@UN��W���LL2� ��L��MNS@���
B:�+@LODFFH@MSD� -¦��B@UN��W���LL2  20m

C:  MSDMM@� -¦��B@UN�RBGDQL@SN�SHON�1&��� ��L��BNMRHFKH@SN�LHMNQD�CH��L�
D:�%NSNBDKKTKD� -¦��B@UN��W����LL2��3W�� ��L
� -¦��B@UN��W����LL2��1W�� ��L
E: 2DKDSSNQD�@�BGH@UD� -¦��B@UN��W����LL2  30m

F:�!NQCN�RDMRHAHKD� -¦��B@UN��W����LL2 30m

G:�%NSNBDKKTK@� -¦��B@UN��W����LL2 30m

� -¦��B@UN��W����LL2 30m

Tabella 1: elenco cavi
IT
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! /pLQVWDOOD]LRQH�GHYH�HVVHUH�HIIHWWXDWD�GD�SHUVRQDOH�TXDOLƄFDWR��QHO�ULVSHWWR�GL�OHJJL��QRUPH�H�UHJRODPHQWL�H�GL�TXDQWR�ULSRU-
tato nelle presenti istruzioni.

3) Installazione 

�����9HULƄFKH�SUHOLPLQDUL
Prima di procedere con l’installazione è necessario eseguire questi 

controlli:

q�5DQHjB@QD� BGD� STSSN� HK� L@SDQH@KD� C@� TSHKHYY@QD� RH@� HM� NSSHLN� RS@SN��
adatto all’uso e conforme alle norme.

q�5DQHjB@QD�BGD� H�OTMSH�CH�jRR@FFHN�CDH�U@QH�CHRONRHSHUH�RH@MN� HM�YNMD�
OQNSDSSD�C@�TQSH�D�KD�RTODQjBH�RH@MN�RTEjBHDMSDLDMSD�RNKHCD

• Inserire appositi passacavi o passatubi solo nella parte inferiore 

della centrale, per nessun motivo le pareti laterali e quella superiore 

devono essere forati. I cavi devono entrare nella centrale solo dal 

lato inferiore!

q�$UHS@QD� BGD� KD� O@QSH� CDKK�@TSNL@SHRLN� ONRR@MN� UDMHQ� HLLDQRD� HM�
acqua o in altre sostanze liquide.

q�-NM�ONQQD�UHBHMN�@�j@LLD�N� ENMSH�CH�B@KNQD�� HM�@SLNREDQD�ONSDM-

YH@KLDMSD� DROKNRHUD�� O@QSHBNK@QLDMSD� @BHCD� N� R@KHMD�� PTDRSN� OTŁ�
danneggiare ed essere causa di malfunzionamenti o situazioni di 

pericolo.

• Collegare la centrale ad una linea di alimentazione elettrica dotata 

di messa a terra di sicurezza.

• La linea di alimentazione elettrica deve essere protetta da un ade-

guato dispositivo magnetotermico e differenziale.

• Sulla linea di alimentazione dalla rete elettrica è necessario inserire 

TM� CHRONRHSHUN� CH� RBNMMDRRHNMD� CDKK�@KHLDMS@YHNMD� �BNM� B@SDFNQH@�
CH� RNUQ@SDMRHNMD� (((� BHNĠ� CHRS@MY@� E@� H� BNMS@SSH� CH� @KLDMN����LL��
oppure altro sistema equivalente ad esempio una presa e relativa 

spina. Se il dispositivo di sconnessione dell’alimentazione non è in 

OQNRRHLHSĐ�CDKK�@TSNL@YHNMD�CDUD�CHRONQQD�CH�TM�RHRSDL@�CH�AKNBBN�
contro la connessione non intenzionale o non autorizzata.

3.2) Schema dei collegamenti
(MRS@KK@S@� K@�A@QQHDQ@�� H� QDK@SHUH�DKDLDMSH�CH�BNL@MCN��RDKDSSNQD�@�BGH@UD�N�OTKR@MSHDQD��D�CH�RHBTQDYY@��@QQDRSN�CH�DLDQFDMY@�� ENSNBDKKTKD��BNRSNKD�
RDMRHAHKH�D�K@LODFFH@MSD���Ġ�ONRRHAHKD�O@RR@QD�@C�DRDFTHQD�H�BNKKDF@LDMSH�DKDSSQHBH�RDFTDMCN�KD�HMCHB@YHNMH�QHONQS@SD�@�RDFTHSN

! /DQ�F@Q@MSHQD�K�HMBNKTLHSĐ�CDKK�NODQ@SNQD�D�ODQ�OQDUDMHQD�C@MMH�@H�BNLONMDMSH��LDMSQD�RH�DEEDSST@MN�H�BNKKDF@LDMSH��RH@�CH�A@RR@�SDMRHNMD�
����5������5��BGD�CH�A@RRHRRHL@�SDMRHNMD����5��N�RH�HMMDRS@MN�KD�U@QHD�RBGDCD�
La centrale non deve essere assolutamente alimentata elettricamente.

1HBNQCH@LN�HMNKSQD�BGD�FKH�HMFQDRRH�CDH�BNMS@SSH�CH�SHON�-"��-NQL@KLDMSD�"GHTRN���RD�MNM�TR@SH��U@MMN�ONMSHBDKK@SH��RD�OHŕ�CH�TMN�U@MMN�ONRSH�
HM�2$1($�SQ@�CH�KNQN��FKH�HMFQDRRH�CDH�BNMS@SSH�CH�SHON�- ��-NQL@KLDMSD� ODQSN��RD�MNM�TR@SH�U@MMN�K@RBH@SH�KHADQH��RD�OHŕ�CH�TMN�U@MMN�ONRSH�HM�
/ 1 ++$+.�SQ@�CH�KNQN�/DQ�PT@MSN�QHFT@QC@�H�BNMS@SSH�PTDRSH�CDUNMN�DRRDQD�@RRNKTS@LDMSD�CH�SHON�LDBB@MHBN�D�RUHMBNK@SH�C@�PT@KRH@RH�ONSDM-

YH@KD��MNM�RNMN�@LLDRRH�BNKKDF@LDMSH�@�RS@CH�SHON�PTDKKH�CDjMHSH�f/-/t��f-/-t��f.ODM�"NKKDBSNQt�DBB�DBB

$EEDSST@QD�H�BNKKDF@LDMSH�MDBDRR@QH�RDFTDMCN�KN�RBGDL@�CH�%HF���D�K@�RTBBDRRHU@�CDRBQHYHNMD�CDH�BNKKDF@LDMSH

! Si ricorda che vi sono delle normative precise da rispettare in modo rigoroso sia per quanto riguarda la sicurezza degli impianti elettrici 

che per quanto riguarda i cancelli automatici.
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3.3) Descrizione dei collegamenti elettrici
Diamo una breve descrizione dei possibili collegamenti della centrale verso l’esterno:

1-2 : 230 Vac = Alimentazione elettrica 230 Vac 50/60 Hz

3-4� ��+@LODFFH@MSD� ��4RBHS@�ODQ�BNKKDF@LDMSN�@K�K@LODFFH@MSD����5BB��ONSDMY@�L@RRHL@�CDKK@�K@LO@C@����6
5-6� �����5BB� ��4RBHS@����5BB�ODQ�@KHLDMS@YHNMD�RDQUHYH��%NSN��1@CHN�DBB��L@RRHLN�����L 
7� ��"NLTMD� ��"NLTMD�ODQ�STSSH�FKH�HMFQDRRH��BNLD�"NLTMD�Ġ�TSHKHYY@AHKD�@MBGD�HK�LNQRDSSN���
8�� ��+TBD�"NQSDRH@� ��4RBHS@�ODQ�KTBD�CH�BNQSDRH@����5BB��ONSDMY@�L@RRHL@�CDKK�TRBHS@����6
9�� ��2OH@�" � ��4RBHS@�ODQ�ROH@�B@MBDKKN�@ODQSN����5BB��ONSDMY@�L@RRHL@�CDKK@�ROH@����6
10�� �� KS� ��(MFQDRRN�BNM�ETMYHNMD�CH� +3��$LDQFDMY@��AKNBBN�N�RHBTQDYY@�DRSQDL@�
11�� ��%NSN� ��(MFQDRRN�ODQ�CHRONRHSHUH�CH�RHBTQDYY@��%NSNBDKKTKD��BNRSD�OMDTL@SHBGD�
12� ��%NSN�� ��(MFQDRRN�ODQ�RHBTQDYYD�BNM�HMSDQUDMSN�HM�@ODQSTQ@��%NSNBDKKTKD��BNRSD�OMDTL@SHBGD�
13�� ��/@RRN�/@RRN� ��(MFQDRRN�ODQ�ETMYHNM@LDMSN�BHBKHBN�� /1$�23./�"'(4#$�23./�
14�� �� OQD�.QNKNFHN� ��(MFQDRRN�ODQ�@ODQSTQ@��DUDMST@KLDMSD�BNL@MC@S@�C@�TM�NQNKNFHN�
15 : Chiude = Ingresso per chiusura

 :  Antenna = Ingresso per antenna del ricevitore radio

+D�QHL@MDMSH�BNMMDRRHNMH�UDMFNMN�FHĐ�DRDFTHSD�HM�RDCD�CH�OQNCTYHNMD��ODQ�BNLOKDSDYY@�MD�QHONQSH@LN�K�DKDMBN�

TRASF. PRIM. = Primario del trasformatore di alimentazione

TRASF. SECOND. = Secondario del trasformatore di alimentazione

MOTORE ��4RBHS@�ODQ�BNKKDF@LDMSN�LNSNQD����5BB

Nella centrale sono presenti due altri innesti da usare per le seguenti schede opzionali:

RADIO  = Innesto per ricevitori radio prodotti da Nice

CARICA  = Innesto per scheda carica batteria

Antenna

OK

FCA

FCC

C
A

R
IC

A

Chiude

Apre-Orologio 
Passo Passo

Foto2

Foto

Alt
Spia C.A.
Luce Cortesia
Comune

24 Vcc
max 200 mA

Lampeggiante 24 Vcc
max 25 W

230 Vac
50-60 Hz

Primario del trasformatore
di alimentazione

Secondario del trasformatore
di alimentazione

R
A

D
IO

3

IT



20

NOTA:�+@�QDFNK@YHNMD�CDH�SQHLLDQ��%+��D��%1��OQNUNB@MN�K@�U@QH@YHNMD�CDKK@�UDKNBHSĐ�CDKK@�A@QQHDQ@�BGD�Ġ�KDF@S@�@KK@�%.19 
0THMCH�@K�CHLHMTHQD�CDKK@�%.19 �CHLHMTHRBD�@MBGD�K@�UDKNBHSĐ

I  KK@�jMD�QDFNK@QD�HK�SQHLLDQ�23./> ,/$1$�HM�LNCN�BGD�HK�RHRSDL@�CH�QHKDU@YHNMD�CDFKH�NRS@BNKH�A@R@SN�RT�EQHYHNMD�@LODQNLDSQHB@�HMSDQ-
venga non appena all’asta viene applicata una appropriata azione contraria.

 Il sistema di frizione amperometrica interviene nei due sensi del movimento.

TP�2D�UHDMD�RDKDYHNM@SN� HK�LNCN�CH� ETMYHNM@LDMSN� HM�@TSNL@SHBN��CHORVHSBG�-¦���.M��@K�SDQLHMD�CDKK@�L@MNUQ@�CH�@ODQSTQ@�UHDMD�DRDFTHS@�
TM@�fO@TR@t�@K�SDQLHMD�CDKK@�PT@KD�UHDMD�K@MBH@S@�@TSNL@SHB@LDMSD�TM@�L@MNUQ@�CH�BGHTRTQ@�0TDRSN�SDLON�MDK�PT@KD�QHL@MD�@ODQS@�Ġ�
QDFNK@AHKD�C@KK�@OONRHSN�SQHLLDQ�3$,/.�/ 42 �BGD�OTŁ�DRRDQD�HLONRS@SN�ODQ�HK�SDLON�OQDEDQHSN�RDMY@�@KBTM@�KHLHS@YHNMD�CH�RNQS@�4M@�
chiusura automatica e quindi la relativa pausa viene attivata anche nel movimento in semiautomatico quando, in chiusura, l’intervento di 

un dispositivo di sicurezza provoca una inversione del movimento in apertura.

4) Regolazioni

FL� +@�QDFNK@YHNMD�CDK�SQHLLDQ�%.19 �+ 5.1.�ODQLDSSD�
CH�QDFNK@QD�K@�UDKNBHSĐ�CDKK@�A@QQHQ@

FR�+@�QDFNK@YHNMD�CDK�SQHLLDQ�%.19 �1 ++$-3 ,$-3.�
permette di regolare la spinta desiderata in modo che 

la fase di rallentamento sia tale che l’asta raggiunga i 

OTMSH�CH�@QQDRSN�MDK�LNCN�OHŔ�fCNKBDt�ONRRHAHKD�D�RDMY@�
RBNRRNMH��M@STQ@KLDMSD�TM@�ODQEDSS@� QDFNK@YHNMD�CDKK@�
molla di bilanciamento è fondamentale. 

4.1) Modi di funzionamento
-DK� ETMYHNM@LDMSN� HM�LNCN�L@MT@KD�� K�HMFQDRRN� /1$�BNMRDMSD� HK�
LNUHLDMSN� jMN� @K� OTMSN� CH� @ODQSTQ@�� K�HMFQDRRN� "'(4#$� BNMRDM-

SD� HK�LNUHLDMSN� jMN� @K� OTMSN� CH� BGHTRTQ@�� HK� / 22.�/� BNMRDMSD� HK�
LNUHLDMSN�@KSDQM@SHU@LDMSD� HM�@ODQSTQ@�D� HM�BGHTRTQ@��MNM�@OODM@�
cessa il comando in ingresso il movimento si arresta. In apertura 

il movimento si arresta quando viene raggiunto il punto massimo 

@ODQSN�NOOTQD�RD�L@MB@�HK�BNMRDMRN�C@KK@�%.3.����HM�BGHTRTQ@�HMUD-

ce il movimento si arresta nel punto massimo chiuso o se manca il 

BNMRDMRN� C@� %.3.�4M� HMSDQUDMSN� RT�  +3� OQNUNB@� TM� HLLDCH@SN�
@QQDRSN� CDK� LNUHLDMSN� RH@� HM� @ODQSTQ@� BGD� HM� BGHTRTQ@� 4M@� UNKS@�
che il movimento si è arrestato è necessario cessare il comando in 

ingresso prima di poter iniziare un nuovo movimento.

-DK� ETMYHNM@LDMSN� HM� TMN� CDH� LNCH� @TSNL@SHBH� �RDLH@TSNL@SHBN� ��
@TSNL@SHBN�D�BGHTCD�RDLOQD��TM�BNL@MCN�RTKK�HMFQDRRN� /1$�OQN-

UNB@�HK�LNUHLDMSN�HM�@ODQSTQ@��RD�HK�BNL@MCN�ODQL@MD��.1.+.&(.��
TM@�UNKS@�Q@FFHTMS@�K�@ODQSTQ@�K�@RS@�QHL@MD�fBNMFDK@S@t�HM�TM@�O@TR@�
HMjMHS@��RNKN�PT@MCN�BDRR@�HK�BNL@MCN�K�@RS@�ONSQĐ�DRRDQD�QHBGHTR@�
&KH�HLOTKRH�CH�BNL@MCN�RTKK�HMFQDRRN�"'(4#$�OQNUNB@MN�K@�BGHTRTQ@��
RD� HK� BNL@MCN� ODQL@MD� K�@RS@� QHL@QQĐ� AKNBB@S@� HM� BGHTRTQ@� jMN� @K�
BDRR@QD�CDK�BNL@MCN��RNKN�CNON�ONSQĐ�DRRDQD�QH@ODQS@�4M�HLOTKRN�
su PASSO P. provoca alternativamente apertura o chiusura.

4M�RDBNMCN� HLOTKRN�RTK�/ 22.�/�N�RTKKN�RSDRRN� HMFQDRRN�BGD�G@�
iniziato il movimento provoca uno Stop.

Sia in apertura che in chiusura un intervento su ALT provoca un 

immediato arresto del movimento.

In apertura l’intervento della FOTO non ha effetto mentre la FOTO 

��OQNUNB@�K�HMUDQRHNMD�CDK�LNSN��HM�BGHTRTQ@�K�HMSDQUDMSN�C@KK@�%.3.�
OQNUNB@�TM@�HMUDQRHNMD�CDK�LNSN�PTHMCH�TM@�MTNU@�O@TR@��HMjMD�TM@�
richiusura. Se all’inizio del movimento in apertura l’ingresso FOTO 

non da il consenso la richiesta di apertura viene annullata.

Nel caso fosse inserito il modo di funzionamento automatico, dopo 

una manovra di apertura, viene eseguita una pausa al termine viene 

eseguita una chiusura. Se durante la pausa vi fosse un intervento di 

%.3.�� HK� SDLONQHYY@SNQD�UDQQĐ� QHOQHRSHM@SN�BNM�TM�MTNUN� SDLON��RD�
invece durante la pausa si interviene su ALT la funzione di richiusura 

viene azzerata e si passa in uno stato di STOP.

La centrale dispone di una serie di microinterrutori che permettono di 

@SSHU@QD�U@QHD�ETMYHNMH�@K�jMD�CH�QDMCDQD�K�HLOH@MSN�OHŔ�@C@SSN�@KKD�DRH-
FDMYD�CDKK�TSHKHYY@SNQD�D�OHŔ�RHBTQN�MDKKD�U@QHD�BNMCHYHNMH�C�TRN�3TSSD�
le funzioni sono attivate ponendo il relativo dip-switch in posizione 

f.Mt�LDMSQD� MNM� RNMN� HMRDQHSD� BNM� HK� BNQQHRONMCDMSD�CHO�RVHSBG� HM�
f.EEt��@KBTMD�ETMYHNMH�MNM�G@MMN�TM@�HLLDCH@S@�DEjB@BH@�DC�G@MMN�
senso solo in determinate condizioni.

!  33$-9(.-$�@KBTMD�CDKKD� ETMYHNMH�OQNFQ@LL@AHKH�RNKN� KDF@SH�@C�
aspetti della sicurezza, valutare con molta attenzione gli effetti di una 

ETMYHNMD�D�UDQHjB@QD�PT@KD�RH@�K@�ETMYHNMD�BGD�CH@�K@�L@FFHNQ�RHBTQDY-
za possibile.

-DKK@�L@MTSDMYHNMD�CH�TM�HLOH@MSN�OQHL@�CH�LNCHjB@QD�TM@�ETMYHNMD�
programmabile valutare il motivo per cui nella fase di installazione 

DQ@MN�RS@SD�E@SSD�CDSDQLHM@SD�RBDKSD��PTHMCH�UDQHjB@QD�RD�BNM�K@�MTNU@�
programmazione la sicurezza ne risente.

5) Programmazioni
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5.1) Funzioni programmabili
2VHSBG������� .EE�.EE�� ��,NUHLDMSN�f,@MT@KDt��4NLN�/QDRDMSD�
� .M�.EE�� ��,NUHLDMSN�f2DLH@TSNL@SHBNt
� .EE�.M�� ��,NUHLDMSN�f TSNL@SHBNt��"GHTRTQ@� TSNL@SHB@�
� .M�.M�� ��,NUHLDMSN�f TSNL@SHBN�
�"GHTCD�2DLOQDt
Switch 3  On  = Funzionamento Condominiale

Switch 4  On  = Annulla STOP nel ciclo Passo Passo

Switch 5  On  = Prelampeggio

Switch 6  On  = Lampeggiante anche in Pausa

2VHSBG���� .M�� ��1HBGHTCH�RTAHSN�CNON�%NSN��RNKN�RD�HM� TSNL@SHBN�
2VHSBG���� .M�� ��2HBTQDYY@��%NSN��@MBGD�HM�@ODQSTQ@
2VHSBG���� .M�� ��2OH@�" �CHUDMS@�RDL@ENQN�HM�LNC@KHSĐ�f@�RDMRN�TMHBNt
2VHSBG����� .M�� ��%TMYHNM@LDMSN�HM�LNCN�f2DL@ENQN�MDH�CTD�RDMRHt

5.2) Descrizione delle funzioni
Switch 1-2:� .EE�.EE����,NUHLDMSN�f,@MT@KDt��4NLN�/QDRDMSD�
� .M�.EE����,NUHLDMSN�f2DLH@TSNL@SHBNt
� .EE�.M����,NUHLDMSN�f TSNL@SHBNt
� � � �"GHTRTQ@� TSNL@SHB@�
� .M�.M����,NUHLDMSN�f TSNL@SHBN�
�"GHTCD
� � � 2DLOQDt
-DK�ETMYHNM@LDMSN�f,@MT@KDt�HK�LNUHLDMSN�UHDMD�DRDFTHSN�RNKN�jMN�
@KK@�OQDRDMY@�CDK�BNL@MCN��S@RSN�OQDLTSN�
(Mt2DLH@TSNL@SHBNtA@RS@�TM� HLOTKRN�CH�BNL@MCN�D�UHDMD�DRDFTHSN�
STSSN�HK�LNUHLDMSN�jMN�@K�Q@FFHTMFHLDMSN�CDKK�@ODQSTQ@�N�CDKK@�BGHT-

RTQ@�-DK�LNCN�CH�ETMYHNM@LDMSN�f TSNL@SHBNt�BNM�TM�RNKN�HLOTKRN�
di comando viene eseguita una apertura poi viene eseguita una 

pausa e quindi automaticamente una chiusura.

+@� ETMYHNMD� f"GHTCD� 2DLOQDt� HMSDQUHDMD� RD�� CNON� TM@� L@MB@MY@�
LNLDMS@MD@� CH� @KHLDMS@YHNMD�� UHDMD� QHKDU@S@� K�@RS@� @MBNQ@� @ODQS@��
in questo caso si avvia automaticamente una manovra di chiusura 

preceduta da 5 secondi di prelampeggio.

Switch 3: On = Funzionamento Condominiale

Nel funzionamento condominiale, una volta avviato un movimento 

in apertura, ad esempio con un impulso su Passo Passo, questo 

LNUHLDMSN�MNM�OTł�OHŕ�DRRDQD�HMSDQQNSSN�C@�@KSQH�HLOTKRH�CH�BNL@MCN�
jMN�@KK@�jMD�CDK�LNUHLDMSN�HM�@ODQSTQ@
Nel movimento in chiusura un nuovo comando provoca l’arresto e 

l’immediata inversione del movimento in apertura.

Switch 4: On = Annulla STOP nel ciclo Passo Passo

(K� BHBKN�CDK�/@RRN�/@RRN�Ġ�MNQL@KLDMSD�� /1$���23./���"'(4#$�
- STOP, con questa funzione inserita il ciclo Passo Passo diventa: 

 /1$���"'(4#$��� /1$�PTHMCH�K�@RS@�MNM�ONSQĐ�L@H�EDQL@QRH�@�LDSĐ�
ma solo tutta aperta o tutta chiusa.

Switch 5: On = Prelampeggio

Prima di ogni movimento viene attivato il lampeggiante poi dopo 5 

RDBNMCH����RDB�RD�HM�L@MT@KD��HMHYH@�HK�LNUHLDMSN

Switch 6: On = Lampeggiante anche in Pausa

Normalmente il lampeggiante viene attivato solo durante il movimen-

to in apertura o chiusura, questa funzione prevede che il lampeg-

giante rimanga attivo anche durante la Pausa allo scopo di segnalare 

KN�RS@SN�CH�fOQNRRHL@�BGHTRTQ@t

Switch 7:�.M���1HBGHTCH�RTAHSN�CNON�%NSN� �RNKN�RD� HM�@TSNL@SHBN��
2V�����.M�
Questa funzione permette di tenere l’asta aperta solo per il tempo 

MDBDRR@QHN�@K�SQ@MRHSN��HME@SSH�K@�BGHTRTQ@�@TSNL@SHB@�@UUDQQĐ�RDLOQD�
��RDBNMCH�CNON� HK�CHRHLODFMN�CDKK@� f%NSNt�� HMCHODMCDMSDLDMSD�C@K�
Tempo Pausa programmato.

Switch 8:�.M���2HBTQDYY@��%NSN��@MBGD�HM�@ODQSTQ@
-NQL@KLDMSD� K@� RHBTQDYY@� f%NSNt� HMSDQUHDMD� RNKN� MDKK@� L@MNUQ@� CH�
BGHTRTQ@��RD� KN�RVHSBG�-¦���UHDMD�ONRSN�f.Mt� K�HMSDQUDMSN�CDK�CHRON-

sitivo di sicurezza provoca una interruzione del movimento anche 

HM�@ODQSTQ@��RD� HM�2DLH@TSNL@SHBN�NC� TSNL@SHBN�RH�@UQĐ� K@�QHOQDR@�
nuovamente del moto in apertura subito dopo il nuovo consenso dal 

dispositivo di sicurezza .

Switch 9:� .M� �� 2OH@�" � CHUDMS@� RDL@ENQN� HM�LNC@KHSĐ� f@� RDMRN�
TMHBNt
In alternativa alla funzione spia C.A. l’uscita può essere riprogram-

L@S@�ODQBGĠ�DRDFT@� K@�ETMYHNMD�CH�RDL@ENQN�f@�RDMRN�TMHBNt��BNRį�
che l’uscita è spenta quando l’asta è chiusa o in chiusura ed è acce-

sa nella manovra di apertura o quando l’asta è aperta.

In questo modo all’uscita può essere applicata una indicazione tipo: 

Verde = Passaggio libero

Switch 10:�.M���%TMYHNM@LDMSN�HM�LNCN�f2DL@ENQN�MDH�CTD�RDMRHt
0T@MCN�RH�@SSHU@�K@�ETMYHNMD�CHt2DL@ENQN�MDH�CTD�RDMRHtONMDMCN�KN�
RVHSBG����HM�f.Mt�MDKK@�BDMSQ@KD�@UUDMFNMN�RU@QH@SH�LTS@LDMSH�� /1$�
diventa PASSO-PASSO 2, mentre le due uscite Luce Cortesia e Spia 

C.A. diventano Luce Verde per un senso e Luce Verde per l’altro 

RDMRN�CH�L@QBH@�#@S@� K@�O@QSHBNK@QHSĐ�CDKK@� ETMYHNMD� QHONQSH@LN�TM@�
descrizione separata.
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Semaforo nei due sensi:

+@�ETMYHNMD�CH�RDL@ENQN�MDH�CTD�RDMRH�Ġ�NQHDMS@S@�OQHMBHO@KLDMSD�@K�BNMSQNKKN�CDK�kTRRN�CDH�UDHBNKH�HM�DMSQ@LAD�H�RDMRH�CH�L@QBH@�@SSQ@UDQRN�HK�
passaggio controllato dalla barriera stradale.

/DQ�NFMH�RDMRN�CH�L@QBH@�UHDMD�ONRSN�TM�BNL@MCN�CHUDQRN�ODQ�K�@ODQSTQ@��//�ODQ�DMSQ@QD�D�//���� OQD��ODQ�TRBHQD��PTHMCH�UDMFNMN�HMRS@KK@SH�
due semafori con le segnalazioni Rosso e Verde collegate alle uscite Spia C.A. e Luce Cortesia.

Normalmente le due uscite sono spente e così pure le due luci dei semafori, quando viene dato un comando con P.P. per entrare, si avvia il 

LNUHLDMSN�D�RH�@SSHU@�K�TRBHS@�2" �D�RH�@UQĐ�BNRį�KTBD�UDQCD�HM�DMSQ@S@�D�KTBD�QNRR@�HM�TRBHS@
2D�HMUDBD�HK�BNL@CN�ODQ�K�@ODQSTQ@�UHDMD�C@SN�BNM�//���RH�@SSHU@�K�TRBHS@�+�"NQ�D�RH�@UQĐ�PTHMCH�KTBD�UDQCD�HM�TRBHSD�D�KTBD�QNRR@�HM�DMSQ@S@
+@�KTBD�QHL@QQĐ�@BBDR@�ODQ�STSS@�K@�E@RD�CH�@ODQSTQ@�D�ODQ�K@�RTBBDRRHU@�E@RD�CH�O@TR@��MDKK@�E@RD�CH�QHBGHTRTQ@�HMUDBD�UDQQ@MMN�@SSHU@SD�RH@�KD�
KTBH�UDQCH�BGD�KD�QNRRD��HK�QHRTKS@SN�Ġ�FH@KKN��ODQ�HMCHB@QD�BGD�MNM�B�Ġ�OHŔ�OQHNQHSĐ�MDK�O@RR@FFHN��UDCH�S@ADKK@�

Le due uscite Spia C.A. e Luce Cor. possono comandare direttamente piccole lampade a 24 Vcc per un totale massimo per uscita di 10 W. 

-DK�B@RN�RH@�MDBDRR@QHN�TR@QD�K@LO@CD�BNM�ONSDMY@�L@FFHNQD�R@QĐ�NOONQSTMN�TR@QD�CDH�QDKĠ�OHKNS@SH�C@KKD�TRBHSD�CDKK@�BDMSQ@KD�BGD�BNL@M-

dano a loro volta le lampade del semaforo.

5RVVR� 9HUGH� 6LJQLƄFDWR�
OFF OFF Asta chiusa, passaggio interrotto nei due sensi

OFF ON Asta aperta, passaggio libero

ON OFF Asta aperta, passaggio occupato

ON ON Asta in chiusura o passaggio non controllato

SEMAFORO
Lampada Max 5W

COMANDO
CON : P.P.

COMANDO
CON : P.P.2

ENTRA

WIL

S.C.A. (9)

L. COR (8)

ESCE

! 0TDRS@�Ġ� K@� E@RD�OHŔ� HLONQS@MSD�MDKK@�QD@KHYY@YHNMD�CDKK�@TSNL@-

YHNMD�@K�jMD�CH�F@Q@MSHQD�K@�L@RRHL@�RHBTQDYY@�(K�BNKK@TCN�OTŁ�DRRD-

QD�TR@SN�@MBGD�BNLD�UDQHjB@�ODQHNCHB@�CDH�CHRONRHSHUH�BGD�BNLONM-

gono l’automatismo.

Il collaudo dell’intero impianto deve essere eseguito da personale 

DRODQSN�D�PT@KHjB@SN�BGD�CDUD� E@QRH� B@QHBN�CDKKD�OQNUD� QHBGHDRSD�� HM�
ETMYHNMD�CDK�QHRBGHN�OQDRDMSD�D�CH�UDQHjB@QD�HK�QHRODSSN�CH�PT@MSN�OQDUH-
sto da leggi, normative e regolamenti, ed in particolare tutti i requisiti 

CDKK@�MNQL@�$-������BGD�RS@AHKHRBD�H�LDSNCH�CH�OQNU@�ODQ�K@�UDQHjB@�
degli automatismi per cancelli.

Si consiglia di operare in modo manuale con tutte le funzioni disattiva-

SD��CHO�RVHSBG�.EE���ODQ�NFMH�DUDMST@KHSĐ��HM�LNCN�L@MT@KD��QHK@RBH@MCN�
il tasto di comando si ottiene l’immediato arresto del motore.

Ogni singolo componente dell’automatismo, ad esempio bordi sen-

RHAHKH��ENSNBDKKTKD��@QQDRSN�CH�DLDQFDMY@��DBB�QHBGHDCD�TM@�RODBHjB@
E@RD�CH�BNKK@TCN��ODQ�PTDRSH�CHRONRHSHUH�RH�CNUQ@MMN�DRDFTHQD�KD�OQNBD-

dure riportate nei rispettivi manuali istruzioni.

5DQHjB@QD�BGD�RH@�RS@SN�QHRODSS@SN�QHFNQNR@LDMSD�STSSN�PT@MSN�OQDUHRSN�

MDK�OQDRDMSD�L@MT@KD�DC�HM�O@QSHBNK@QD�MDK�B@OHSNKN�f�� UUDQSDMYDt�
A�� UDQHjB@QD�BGD�K�@RS@�RH@�ADM�AHK@MBH@S@��DUDMST@KLDMSD�QDFNK@QD�K@�

molla di bilanciamento.

� 2AKNBB@QD�K@�A@QQHDQ@�@YHNM@MCN�K�@OONRHS@�BGH@UD�D�UDQHjB@QD�BGD�
l’asta si possa muovere senza particolari sforzi per tutta la sua 

corsa.

B�� KHLDMS@QD� K@� BDMSQ@KD�� UDQHjB@QD� BGD� SQ@� LNQRDSSH� ���� D� ���� UH�
siano 230Vac / 120Vac e che sui morsetti 21-22 vi siano 24 Vcc.

-NM�@OODM@�K@�BDMSQ@KD�Ġ�@KHLDMS@S@�KD�ROHD�KTLHMNRD��+$#��BGD�RNMN�
poste sugli ingressi attivi devono illuminarsi, inoltre dopo pochi istanti 

HK� KDC� f.*t�CNUQĐ� HMHYH@QD� @� K@LODFFH@QD� BNM� B@CDMY@� QDFNK@QD�2D�
tutto questo non avviene, togliere immediatamente alimentazione e 

controllare con maggior attenzione i collegamenti.

• (K� KDC� f.*t�ONRHYHNM@SN� @K� BDMSQN�CDKK@� RBGDC@�� G@� HK� BNLOHSN�CH�
segnalare lo stato della logica interna: un lampeggio regolare ed 

alla cadenza di 1 secondo indica che il microprocessore interno è 

attivo ed è in attesa di comandi. Quando invece lo stesso micro-

processore riconosce una variazione dello stato di un ingresso 

�RH@�HMFQDRRN�CH�BNL@MCN�BGD�CHO�RVHSBG�CDKKD�ETMYHNMH��FDMDQ@�TM�
doppio lampeggio veloce, questo anche se la variazione non pro-

6) Collaudo
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UNB@�DEEDSSH�HLLDCH@SH�4M�K@LODFFHN�LNKSN�UDKNBD�ODQ���RDBNMCH�
indica che la centrale è appena stata alimentata e sta eseguendo 

TM� SDRS� CDKKD� O@QSH� HMSDQMD�� HMjMD� TM� K@LODFFHN� HQQDFNK@QD� D� MNM�
BNRS@MSD�HMCHB@�BGD�HK�SDRS�MNM�Ġ�@MC@SN�@�ATNM�jMD�D�PTHMCH�B�Ġ�
un guasto.

C��.Q@�UDQHjB@QD�BGD� H� KDC� QDK@SHUH�@FKH� HMFQDRRH�BNM�BNMS@SSH� SHON�-"�
RH@MN�@BBDRH��STSSD�KD�RHBTQDYYD�@SSHUD��D�BGD�H�KDC�QDK@SHUH�@C�HMFQDRRH�
SHON�- �RH@MN�RODMSH��MDRRTM�BNL@MCN�OQDRDMSD���RD�PTDRSN�MNM�
@UUHDMD�BNMSQNKK@QD�H�BNKKDF@LDMSH�D�K�DEjBHDMY@�CDH�U@QH�CHRONRHSHUH

D��5DQHjB@QD�HK�BNQQDSSN�ETMYHNM@LDMSN�CH�STSSH�H�CHRONRHSHUH�CH�RHBTQDYY@�
OQDRDMSH� MDKK�HLOH@MSN� �@QQDRSN� CH� DLDQFDMY@�� ENSNBDKKTKD�� BNRSD�
OMDTL@SHBGD�DBB���NFMH�UNKS@�BGD�HMSDQUDMFNMN��HK�QDK@SHUH�KDC� +3��
FOTO o FOTO1 devono spegnersi.

q� 0TDRS@�Ġ�TM@�UDQHjB@�EQ@�KD�OHŔ�HLONQS@MSH�D�CDUD�DRRDQD�DRDFTH-
ta con la massima attenzione, dal corretto funzionamento dei 

CHRONRHSHUH� CH� RHBTQDYY@� CHODMCD� STSS@� K@� RHBTQDYY@� f@SSHU@t� CDKK@�
macchina cancello. Se il lampeggiante è un ottimo strumento per 

segnalare lo stato di pericolo ed i limitatori di coppia sono un vali-

do ausilio per limitare i danni, solo una corretta installazione dei 

dispositivi di sicurezza permette di bloccare l’automatismo prima 

che possa provocare danni.

E�� .Q@�AHRNFMDQĐ�UDQHjB@QD�RD� HK�LNUHLDMSN�@UUHDMD�MDKK@�CHQDYHNMD�
corretta cioè controllare la corrispondenza tra il movimento pre-

UHRSN�C@KK@�BDMSQ@KD�D�PTDKKN�DEEDSSHUN�CDKKD�@MSD�0TDRS@�UDQHjB@�Ġ�
ENMC@LDMS@KD��RD�K@�CHQDYHNMD�Ġ�RA@FKH@S@�HM�@KBTMH�B@RH��@C�DRDL-

OHN� HM�LNCN�RDLH@TSNL@SHBN�� HK� B@MBDKKN�ONSQDAAD� HM�@OO@QDMY@�
ETMYHNM@QD�QDFNK@QLDMSD�HME@SSH�HK�BHBKN� /1$�Ġ�RHLHKD�@K�BHBKN�"'(4-

#$�BNM� K@� ENMC@LDMS@KD�CHEEDQDMY@�BGD� H�CHRONRHSHUH�CH� RHBTQDYY@�
verranno ignorati nella manovra di chiude, che normalmente è 

K@� OHŔ� ODQHBNKNR@�� DC� HMSDQUDQQ@MMN� HM� @ODQSTQ@� OQNUNB@MCN� TM@�
richiusura addosso all’ostacolo con effetti disastrosi!

!KNBB@QD� K@�A@QQHDQ@�BNM� K�@RS@�@���¦� HM�LNCN�BGD�ONRR@�LTNUDQRH�
liberamente nei due sensi di marcia, quindi dare un breve impulso di 

BNL@MCN�RTKK�HMFQDRRN� /1$��NQ@�RD�K�@RS@�MNM�RH�Ġ�LNRR@�MDK�RDMRN�
di apertura occorre procedere come segue:

��� 2ODFMDQD�K�@KHLDMS@YHNMD�DKDSSQHB@�@KK@�A@QQHDQ@
��� 2jK@QD�HK�BNMMDSSNQD�f,.3.1$t�D�QDHMRDQHQKN�QTNS@SN�CH����¦
��� 2jK@QD�HK�BNMMDSSNQD�f%(-$�".12 t�D�QDHMRDQHQKN�QTNS@SN�CH����¦
$RDFTHSN�PT@MSN�CDRBQHSSN�BNMUHDMD�QHOQNU@QD�RD�HK�RDMRN�CH�QNS@YHNMD�
NQ@�Ġ�BNQQDSSN�QHODSDMCN�K�NODQ@YHNMD�CDK�OTMSN�f$t

Nota:

quando si inverte il senso del movimento, occorre eseguire tutte le 

tre operazioni descritte sopra. In particolare, se ad esempio, si ruota 

HK�BNMMDSSNQD�f,.3.1$t�D�MNM�RH�QTNS@�HK�BNMMDSSNQD�f%(-$�".12 t�
si provoca un errore nel sistema di rallentamento. In questo caso, il 

LNSNQD�Ġ�BNL@MC@SN��@C�DRDLOHN�HM�@ODQSTQ@��L@�HK�jMDBNQR@�%" �
non viene mai raggiunto e di conseguenza l’asta raggiunge il punto 

di apertura con la massima forza, quindi interviene il sistema di rile-

vazione amperometrica che inverte il moto in una nuova manovra 

anche questa sbagliata.

F�� 5DQHjB@SH� STSSH� H� BNKKDF@LDMSH� DC� DRDFTHS@� K@� UDQHjB@�CDK� RDMRN�CH�
rotazione dei motori è possibile provare un movimento completo, 

si consiglia di operare sempre in modo manuale con tutte le fun-

zioni disattivate. Se si usa come comando l’ingresso

� /@RRN�/@RRN�HK�OQHLN�LNUHLDMSN��CNON�K�@BBDMRHNMD��CNUQĐ�DRRD-

re in apertura.

 FDMCN�RTFKH� HMFQDRRH�CH�BNL@MCN�LNUHLDMS@QD�K�@RS@�jMN�@K�OTMSN�
CH�@ODQSTQ@��@�BHQB@���¦�OQHL@�CDK�OTMSN�CH� EDQL@S@�CDUD�RB@SS@QD� HK�
jMDBNQR@� %" � BGD� @SSHU@� K@� E@RD� CHtQ@KKDMS@LDMSNtBGD� ODQLDSSD� CH�
Q@FFHTMFDQD�HK�OTMSN�OQDUHRSN�BNM�TM@�UDKNBHSĐ�QHCNSS@
$RDFTHQD� ONH� TM�LNUHLDMSN� HM� BGHTRTQ@� jMN� @K� Q@FFHTMFHLDMSN�CDK�

OTMSN�CH�BGHTRTQ@�@MBGD�HM�PTDRSN�B@RH�CNUQĐ�HMSDQUDMHQD�HK�jMDBNQR@�
%""� BGD� @SSHU@� K@� E@RD� CH� Q@KKDMS@LDMSN� ��¦OQHL@� CDKK�@QQDRSN� CDK�
movimento. Passare ora a provare l’intervento dei dispositivi di sicu-

rezza, FOTO in apertura non ha alcun effetto, in chiusura provoca la 

EDQL@S@�CDKK�@RS@��%.3.���HM�BGHTRTQ@�MNM�G@�@KBTM�DEEDSSN��HM�@ODQ-
tura provoca la fermata dell’asta. I dispositivi collegati nell’ingresso 

ALT agiscono sia in apertura che in chiusura provocando sempre la 

fermata dell’asta.

G��2D� KD�RHST@YHNMH�ODQHBNKNRD�OQNUNB@SD�C@K�LNUHLDMSN�RNMN�RS@SD�
salvaguardate mediante la limitazione della forza d’impatto si 

deve eseguire la misura della forza secondo quanto previsto dalla 

MNQL@�$-�������2D� HK� BNMSQNKKN�CDKK@� f%NQY@�,NSNQDt� UDMFNMN�
usati come ausilio al sistema per la riduzione della forza d’impat-

to, provare e trovare le regolazioni che offrono i migliori risultati.

Sulla scheda è presente un trimmer che permette di stabilire la 

RNFKH@�CH�HMSDQUDMSN�CDKK@�EQHYHNMD��CDUD�DRRDQD�QDFNK@SN�HM�LNCN�BGD�
intervenga non appena all’asta viene applicata una leggera forza in 

direzione contraria al movimento in corso.

Per superare la fase di inizio del movimento che richiede sempre una 

L@FFHNQD�ONSDMY@�C@K�LNSNQD�(K�RHRSDL@�CH�EQHYHNMD�23./> ,/$1$�
UHDMD�DRBKTRN�MDKK@�E@RD�CH�O@QSDMY@�CDK�LNSNQD��ODQ�U@KTS@QD�K�DEEDSSN�
della regolazione sul trimmer conviene quindi attendere che il movi-

LDMSN�RH@�@UUH@SN�D�BGD�K�@RS@�@AAH@�Q@FFHTMSN�K@�UDKNBHSĐ�RS@MC@QC
Attenzione anche al fatto che, sempre per questioni di sicurezza, 

se la frizione interviene per tre volte consecutive il movimento viene 

fermato senza eseguire l’inversione.

Se viene selezionato il modo di funzionamento in automatico al 

SDQLHMD�CDKK@�L@MNUQ@�CH�@ODQSTQ@�RH�DRDFTD�TM@�fO@TR@t�@K�SDQLHMD�
della quale viene attivata automaticamente una manovra di chiusura. 

(K�SDLON�CH�O@TR@�Ġ�QDFNK@AHKD�@SSQ@UDQRN�K�@OONRHSN�SQHLLDQ�3$,/.�
/ 42 �+@�O@TR@�UHDMD�@SSHU@S@�@MBGD�MDK�LNUHLDMSN� HM�RDLH@TSN-

matico quando, in chiusura, l’intervento di un dispositivo di sicurezza 

N�CDKK@�EQHYHNMD�23./> ,/$1$�OQNUNB@�TM@�HMUDQRHNMD�HM�@ODQSTQ@
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6.1) Messa in servizio
La messa in servizio può avvenire solo dopo aver eseguito con esito 

positivo tutte le fasi di collaudo della centrale e degli altri dispositivi 

presenti.

$��UHDS@S@�K@�LDRR@�HM�RDQUHYHN�O@QYH@KD�N�HM�RHST@YHNMH�fOQNUUHRNQHDt
1. Realizzare e conservare per almeno 10 anni il fascicolo tecnico 

CDKK�@TSNL@YHNMD� BGD� CNUQĐ� BNLOQDMCDQD� @KLDMN�� CHRDFMN� BNL-

plessivo dell’automazione, schema dei collegamenti elettrici, analisi 

CDH�QHRBGH�D�QDK@SHUD�RNKTYHNMH�@CNSS@SD��CHBGH@Q@YHNMD�CH�BNMENQLHSĐ�CDK�
E@AAQHB@MSD�CH�STSSH�H�CHRONRHSHUH�TSHKHYY@SH��ODQ�6(+�TSHKHYY@QD�K@�#HBGH@Q@-

YHNMD�"$�CH�BNMENQLHSĐ�@KKDF@S@���BNOH@�CDK�L@MT@KD�CH�HRSQTYHNMH�ODQ�
l’uso e del piano di manutenzione dell’automazione.

2. Apporre sul cancello una targhetta contenente almeno i seguenti 

C@SH��SHON�CH�@TSNL@YHNMD��MNLD�D�HMCHQHYYN�CDK�BNRSQTSSNQD��QDRONM-

R@AHKD�CDKK@�fLDRR@�HM�RDQUHYHNt���MTLDQN�CH�L@SQHBNK@��@MMN�CH�BNRSQT-

YHNMD�D�L@QBGHN�f"$t

3.� %HRR@QD� HM� L@MHDQ@� ODQL@MDMSD� HM� OQNRRHLHSĐ� CDKK�@TSNL@YHNMD�
un’etichetta o una targa con indicate le operazioni per lo sblocco e 

la manovra manuale.

4. Realizzare e consegnare al proprietario la dichiarazione di confor-

LHSĐ�CDKK�@TSNL@YHNMD
5.�1D@KHYY@QD�D�BNMRDFM@QD�@K�OQNOQHDS@QHN�HK�L@MT@KD�CH�f(RSQTYHNMH�DC�
@UUDQSDMYD�ODQ�K�TRN�CDKK�@TSNL@YHNMDt
6. Realizzare e consegnare al proprietario il piano di manutenzione 

CDKK�@TSNL@YHNMD� �BGD� CDUD� Q@BBNFKHDQD� STSSD� KD� OQDRBQHYHNMH� RTKK@�
L@MTSDMYHNMD�CDH�RHMFNKH�CHRONRHSHUH�HMRS@KK@SH�
7. Prima di mettere in servizio l’automatismo informare adeguata-

LDMSD�DC�HM�ENQL@�RBQHSS@�HK�OQNOQHDS@QHN��@C�DRDLOHN�RTK�L@MT@KD�CH�
HRSQTYHNMH�DC�@UUDQSDMYD�ODQ� K�TRN�CDKK�@TSNL@YHNMD��RTH�ODQHBNKH�DC� H�
rischi residui ancora presenti.

7.1) Manutenzione
Per mantenere costante il livello di sicurezza e per garantire la mas-

sima durata dell’intera automazione è necessaria una manutenzione 

regolare.

La manutenzione deve essere effettuata nel pieno rispetto 

delle prescrizioni sulla sicurezza del presente manuale e 

secondo quanto previsto dalle leggi e normative vigenti.

Per gli altri dispositivi diversi da WIL seguire quanto previsto nei 

rispettivi piani manutenzione.

1.�$��MDBDRR@QH@�TM@�L@MTSDMYHNMD�OQNFQ@LL@S@�@K�L@RRHLN�DMSQN�
6 mesi o al massimo dopo 10.000 manovre dalla precedente manu-

tenzione.

2. Scollegare qualsiasi sorgente di alimentazione elettrica.

3. 5DQHjB@QD� KN�RS@SN�CH�CDSDQHNQ@LDMSN�CH� STSSH� H�L@SDQH@KH� BGD�BNL-

pongono l’automazione con particolare attenzione a fenomeni di 

DQNRHNMD�N�CH�NRRHC@YHNMD�CDKKD�O@QSH�RSQTSSTQ@KH��RNRSHSTHQD�KD�O@QSH�BGD�
MNM�ENQMHRBNMN�RTEjBHDMSH�F@Q@MYHD
4. Ricollegare le sorgenti di alimentazione elettrica ed eseguire tutte 

KD�OQNUD�D�KD�UDQHjBGD�OQDUHRSD�MDK�O@Q@FQ@EN�f���"NKK@TCNt

! In questo capitolo sono riportate le informazioni per la realizzazione del piano di manutenzione e lo smaltimento 

7) Manutenzione e smaltimento

7.2) Smaltimento
Come per l’installazione, anche al termine della vita di questo pro-

dotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da 

ODQRNM@KD�PT@KHjB@SN
Questo prodotto è costituito da vari tipi di materiali, alcuni possono 

DRRDQD�QHBHBK@SH�@KSQH�CDUNMN�DRRDQD�RL@KSHSH��HMENQL@SDUH�RTH�RHRSDLH�CH�
riciclaggio o smaltimento previsti dai regolamenti locali per questa 

categoria di prodotto.

! Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze 

inquinanti o pericolose, se disperse potrebbero provocare 

effetti dannosi sull’ambiente e sulla salute umana..

"NLD� HMCHB@SN� C@K� RHLANKN� CH� jFTQ@� Ġ�
UHDS@SN�FDSS@QD�PTDRSN�OQNCNSSN�MDH�QHjTSH�
CNLDRSHBH�$RDFTHQD� K@� fQ@BBNKS@�RDO@Q@-

S@t�ODQ�KN�RL@KSHLDMSN�RDBNMCN�H�LDSNCH�
OQDUHRSH� C@H� QDFNK@LDMSH� KNB@KH�� NOOTQD�
riconsegnare il prodotto al venditore nel 

momento dell’acquisto di un nuovo pro-

dotto equivalente.

Regolamenti locali possono prevedere pesanti sanzioni in caso di 

smaltimento abusivo di questo prodotto.

SCHEDA “RADIO”

Nelle centrale è predisposto un connettore per l’inserimento di una 

scheda radio con innesto SM, che permette di agire sugli ingressi in 

modo da comandare la centrale a distanza tramite un trasmettitore.

uscita 1 P.P.

uscita 2 Stop

uscita 3 Apre

uscita 4 Chiude

SCHEDA “CARICA” per alimentazione anche da batteria

+@� A@QQHDQ@� RSQ@C@KD� f6(+t� CHRONMD� CH� HM� SQ@RENQL@SNQD� CH� ONSDMY@�
adeguata a supportare la richiesta di energia del motore e della 

scheda elettronica tale da rendere il tutto alimentabile direttamente 

da rete. Nel caso si desideri il funzionamento del sistema anche 

quando viene a mancare l’energia elettrica da rete è necessario 

aggiungere una idonea batteria e della relativa scheda caricabatteria.

La batteria va posta nell’apposito vano esternamente al box plastico 

che protegge la scheda al motoriduttore e collegata sui due morsetti 

della scheda caricabatteria, mentre quest’ultima va innestata nell’ap-

posito connettore sulla centrale.

Consultare il catalogo prodotti di Nice S.p.a. per l’elenco completo 

ed aggiornato degli accessori.

8) Accessori
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"NM�KN�RBNON�CH�LHFKHNQ@QD�H�OQNOQH�OQNCNSSH��-HBD�2O@�RH�QHRDQU@�HK�CHQHSSN�CH�LNCHjB@QD�KD�B@Q@SSDQHRSHBGD�SDBMHBGD�HM�PT@KRH@RH�LNLDMSN�D�RDMY@�
OQD@UUHRN�OTQ�L@MSDMDMCN�ETMYHNM@KHSĐ�D�CDRSHM@YHNMD�C�TRN
3TSSD�KD�B@Q@SSDQHRSHBGD�SDBMHBGD�QHONQS@SD�RH�QHEDQHRBNMN�@KK@�SDLODQ@STQ@�@LAHDMS@KD�CH���¦"����¦"�

9) Caratteristiche tecniche

 KHLDMS@YHNMD�6(+��l�6(+�� ����5@B���������������'Y
 KHLDMS@YHNMD�6(+��5��l�6(+��5�� ����5@B����������������'Y
 KHLDMS@YHNMD�C@�A@SSDQH@�� ��������5BB��B@O@BHSĐ���� G�
Corrente Max servizi 24 Vcc  200 mA

/NSDMY@�L@RRHL@�K@LODFFH@MSD�� ���6�����5BB�
/NSDMY@�L@RRHL@�KTBD�BNQSDRH@�� ���6�����5BB�
/NSDMY@�L@RRHL@�ROH@�" �� ���6�����5BB�
-¦�L@RRHLN�BHBKH�NQ@� (++(,(3 3(
-¦�L@RRHLN�BHBKH�BNMRDBTSHUH�� (++(,(3 3(
Tempo pausa  da 3 secondi a 120 secondi

Tempo luce di cortesia  60 secondi

3DLODQ@STQ@�CH�DRDQBHYHN�� ���������¦"
Dimensioni: 280 x 220 x 110 mm

Peso  3,7 kg

&Q@CN�CH�OQNSDYHNMD�� (/�����BNM�BNMSDMHSNQD�HMSDFQN�
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